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Manipulation dynamique de produits et d’emballages

Le module de manipulation H 130 automatise de maniere économique
et hygiénique les tdches répétitives des processus de conditionnement.

Sa structure brevetée tout en inox, conforme aux normes FDA, répond
parfaitement aux exigences d’hygiéne et autorise le nettoyage a grande
eau.



H 130

La modularité du H 130 et de son systeme de préhension
garantit une grande flexibilité et permet de s’adapter aux
différents types d’'emballages et de produits jusqu’a un
poids de 1000 g.

Son large champs d’action et sa cadence jusqu’a 120 cycles
Pick & Place par minute permettent une utilisation trées va-
riée.

Allié au systéeme de vision MVS, disponible en option, dédié
au contréle et a la détection des produits, le H 130 constitue
une solution Pick & Place extrémement efficace.

Chargement et déchargement flexibles des machines
de conditionnement

Qu’il soit utilisé comme unité autonome ou en association
avec d’autres produits MULTIVAC, le H 130 est le systeme
idéal pour toutes les manipulations automatisables :

e Chargement des produits dans les emballages
e Remise en ligne

e Orientation et déplacement

e Evacuation des emballages

e Mise en carton et suremballage

Grace a sa structure modulaire, I'unité de manipulation
H 130 s’adapte a de multiples produits, formats, temps
de cycles et poids variables.

Le H 130 présente les caractéristiques suivantes :

¢ Vitesse et précision élevées

e Faible temps de changement de format

e Design hygiénique

e Encombrement réduit

e Entretien réduit

e Parfaite compatibilité avec tous les
composants des lignes MULTIVAC

* Intégration complete et facile aux
lignes de conditionnement



Exemples Caractéristiques

H 130 d‘application techniques

Le champs d’action
du HR 460




Composants

Le module de manipulation H 130 se compose d‘un portique,
d’'un systeme de commande et d‘un robot avec systeme de
préhension.

Robot a 4 axes HR 460 : rapide et précis

Les 4 axes du HR 460 permettent un positionnement précis
et une rotation de produits pesant jusqu’a 1000 g. Ce qui
garantit une grande flexibilité au niveau de I'amenée des
produits.

Le HR 460 peut étre équipé de deux types de systemes

de préhension : mécanique ou pneumatique. La plage

de fonctionnement (diametre 1200 x 250 mm), et la

vitesse de plus de 120 cycles Pick & Place par minute,
rendent le module d’automatisation HR 460 particulierement
performant.

L'utilisation de composants haut de gamme et le design
hygiénique assurent un nettoyage sans effort. En fonction des
contraintes de I'environnement client, les bras des systemes
de préhension sont disponibles en titane (version légére) ou
en carbone.

e Dynamiques et précis

e Changement simple et rapide du systeme de préhension

e Faible encombrement

e Maintenance tres limitée

e Usage universel pour le chargement, la remise en ligne et la
mise en cartons

En fonction des besoins, le H 130 peut étre également équipé
d’autres robots tels que le robot a 2 axes HR 250 et le robot a
3 axes HR 360.

Une conduite simple et sare

Le module de manipulation H 130 dispose de sa propre
commande avec interface utilisateur HMI. Son écran
tactile assure un pilotage simple, et tres confortable
pour |'utilisateur.

¢ Interface utilisateur HMI conviviale avec un choix de
40 langues
* L ogiciel et matériel éprouveés
* Possibilité de terminal de commande commun pour le
module de manipulation et la machine de conditionnement
¢ Utilisation autonome possible en option



H 130

Caractéristiques
techniques

Portique hygiénique en inox

Le portique breveté en inox et conforme aux normes FDA
répond jusque dans les moindres détails aux exigences
d’hygiéne. Sa structure en treillis soudés dévie toutes les
forces en jeu et garantit ainsi une extréme stabilité. Vos
produits sont positionnés au millimetre pres.

Les profilés du béati, ouverts et facilement accessibles,
se nettoient en un tour de main grace a une structure
sans recoin ni renfoncements. La partie intérieure du

H 130 est sécurisée par des panneaux en polycarbonate
et accessible par deux grandes portes.

Pour un maximum de robustesse et de nettoyabilite,
le portique peut étre équipé en option de portes en inox
perforé.

Le portique en inox est :

e Stable et durable

e Hygiénique jusque dans les
moindres détails

e Parfaitement accessible

e D'un design unique en
son genre

e D’entretien tres réduit
(peu d’éléments)




Le H 130 peut étre utilisé de ma-
niere flexible pour le chargement
de machines MULTIVAC. Pour cela,
il est positionné au-dessus de la
zone de chargement. Le H 130
permet méme le chargement auto-
matique dans les emballages de
produits mous tels que steaks,
pizzas crues garnies ou éponges et
tampons a usage médical.

Le H 130 peut produire des scheé-
mas de format spécifiques a l‘aide
de programmes pré-enregistrés a
cet effet. Avec le H 130, |I'adapta-
tion automatique d’emballages in-
dividuels est désormais possible.

Autre possibilité d’'utilisation : la mise
en cartons. Les emballages sont dans
ce cas introduits par le haut dans un
carton. Le H 130 peut produire prati-
quement tous les types d‘emballage
et utilise le volume des cartons de
maniere optimale. |l peut aussi ajouter
automatiquement des intercalaires.

Exemples
d‘application

Chargement extrémement dynamique

Création de schémas de format individuels

Chargement universel par le haut




